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Divers Matériels QACTEM'UM
} Telemanipulateur

Andromat

Caractéristiques Techniques:

~~Type: AM 500
~~Longueur des bras: 1,8 x 2,7
~~Charge manipulable: 270 kg

~~Capacité nominale: 400 kg

~“Volume de travail:
Extension horizontale: 5m
Hauteur au dessus du sol: 3,8 m Code AREF: A0596
Rotation d’Azimut: 220°

--Vitesse nominale en charge:
Montée: 0,75 m/sec

Extension horizontale: 0,75 m/sec
Rotation d’Azimut: 2/1 sec

~~Données d’installation:

Poids du manipulateur: 2500 kg

Poids de la centrale: 1400 kg

Hauteur de I’épaule: 0,762 m

Couple de renversement: 4600 m de N




